ПРАВИЛА ПОСТАВЉАЊА ДЕТЕКТОРА И ИЗБОР ШТИЋЕНОГ

ПОДРУЧЈА

Распоред детектора дима и топлоте

Једно од битних питања при пројектовању заштите неког простора јесте и распоред детектора у штићеном простору. Сасвим је очигледно да је, код веће густине постављања, брзина реакције система потенцијално већа, али са друге стране то повећава цену система. Дакле, добар пројекат система код кога је распоред и густина постављања детектора, уз остале елементе, веома битна, мора да обезбеди распоред детектора који омогућава брзу детекцију уз истовремено прихватљиву цену заштите. Наравно да ће густина постављања зависити и од пожарног ризика објекта, односно простора који се штити. За објекте средњег пожарног ризика и уобичајених грађевинских карактеристика потребно је утврдити одговарајући алгоритам за избор и распоред детектора пожара који ће бити усклађен са изнешеним захтевима. Постоје многи такви алгоритми у техничкој регулативи разних земаља од који је већина добијена на бази искуства, или емпиријским истраживањима. Један од њих из Британског стандарда резимираћемо и ми. Он прави компромис између брзине реакције и цене система. Наши стручњаци који се баве пројектовањем система дојаве пожара мишљења су да је најједноставнији и истровремено веома логичан.

У просторијама са хоризонталним плафоном средње пожарне угрожености детектори се постављају тако да хоризонтално растојање пројекције било које тачке на раван пода просторије не буде веће од 7,5 м од пројекције детектора на ту исту раван за детекторе дима, односно 5,3м за детекторе топлоте. Код избора броја и распореда детектора за овакав простор приближан број детектора добије се тако да се површина основе просторије подели са 100 m2 за детекторе дима, односно са 50 m2 за детекторе топлоте. Практично дупло већа густина постављања детектора топлоте одражава чињеницу да су детектори топлоте генерално значајно мање осетљиви на почетне пожаре у односу на детекторе дима и стога се густином њиховог постављања покушава, бар делимично, отклонити тај недостатак.

Детектори се затим постављају у редове, при чему је оптимално да растојање редова и растојање детектора у редовима буде сто приближније, односно да се детектори постављају што ближе квадратној расподели. Растојање детектора од зида треба да буде по правилу приближно једнако половини растојања измеду детектора. Дакле, детектори се постављају у редове чиме се добија број редова nR. Сваки ред садржи одређени број детектора nD. Међусобно растојање редова означити са dR-R, а међусобно растојање детектора у истом реду са dD-D. Оптимално је да је међусобно растојање детектора једнако међусобном растојању редова, односно: dR-R = dD-D. Међутим, конфигурација просторије понекад онемогућава овакав идеалан распоред, али треба тежити да се приближи овом оптимуму. Када се утврди предлог распореда, потребно је проверити да ли хоризонтално растојање најудаљеније тачке до њој најближег детектора задовољава критеријум који је постављен, односно да не прелази 7,5м за детекторе дима, односно 5,3м за детекторе топлоте. Уколико је максимално растојање веће,распоред детектора треба променити, односно повећати број детектора.
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Слика 6. Распоред детектора у просторији са средњим пожарним оптерећењем и равним плафоном
Међусобна растојања дата на почетку овог пасуса могу се повећати код косих плафона за 1%

за сваки степен нагиба крова односно плафона, до највише 25%. Ако нагиб плафона, на пример, износи 10%, растојање детектора може се повећати за 10%. Дакле, растојање пројекције најудаљеније тачке од пројекције детектора може сада бити повећано нпр. на 8,25м за детекторе дима. У просторијама са косим плафонима детекторе треба постављати тако да је њихова густина постављања мања на мањим висинама постављања а да се повећава са приближавањем највишој тачки просторије. Дакле, у просторијама са хоризонталним плафоном треба тежити равномемој расподели, односно подједнакој густини детектора по површини просторије, осим ако неки део просторије има изразито велики пожарни ризик. Међутим, за просторије са плафоном под нагибом потребно је повећавати густину постављања детектора са порастом висине на којој се инсталира детектор.

Као пример узета је просторија димензија (дужина x ширина) = axb, prikazana na sl. 6. 
Kako je površina prostorije P=ab, približan broj detektora se dobije kao:
[image: image2.emf]
где су PPOK површина коју покрива један детектор (100m2 за детекторе дима, односно 50m2 за
детекторе топлоте), n1 је приближан број детектора. Сада се детектори постављају у редове који су
обично паралелни са дужом страницом просторије. Број редова nR помножен са бројем детектора у
реду nD треба да је приблизно једнак или веци од n1 односно: [image: image3.emf]
Растојање крајњих редова од зида dR-Z треба да је приближно једнако половини растојања редова
dR-R. Растојање крајњих детектора у поједином реду од зида dD-Z треба да је једнако половини
међусобног растојања детектора у реду dD-D. Сви ови захтеви у реалној ситуацији неће моћи бити у
потпуности испуњени јер ће то диктирати облик просторије, али њима треба тежити. За просторије
четвороугаоног облика, ако би било могуће постићи да је:
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додатна провера не би бите потребна јер би растојања најудаљеније тачке задовољавала изнете захтеве.

Како овај распоред у општем случају неће бити идеалан, потребно је извршити проверу. Ово се ради
провером растојања најудаљеније тачке просторије од најближег детектора. Обично ће то бити растојање тачке чија је пројекција у пресеку дијагонала правоугаоника чије врхове чине детектори на највећем растојању и/или хоризонтално растојање угла просторије од најближег детектора. Уколико су ова растојања најудаљеније тачке до пројекције најближег детектора мања од максималног растојања (7,5m odnosno 5,3m), предложени распоред је прихватљив. У супротном потребно је повећати број детектора, односно густину покривања.

Пример:
 Као једноставан пример претпоставимо да је правоугаона просторија димензија
axb=50xl9m, са хоризонталним плафоном, просечног пожарног ризика и средњег пожарног оптерећењаи да је за заштиту изабран детектор дима. Површина просторије је дакле 950m2. Приближно потребан број детектора је n1=950/l00=9,5. Како број детектора мора бити цео број, усваја се n1=10, дакле два реда паралелна са дужом страном просторије и са по 5 детектора у реду. Ширина просторије дели се бројем 2 да би се добило растојање редова јер, у овој конфигурацији, ширина просторије садржи једно растојање између редова и два растојања реда од зида :

(d R.Z=0,5 d R-R).

Дакле, d R-R=19/2=9,5m, d R-Z=4,75m. Међусобно растојање детектора добија се тако што се дужина
просторије де ли са 5 јер она садржи четири растојања детектор – детектор (d D-D) и два растојања детекторзид (d D-Z=0,5d D-D). Дакле, dD-D=50/5=10m. Растојање најудаљеније тачке од најближег детектора
може се проверити на тачки која је означена на цртежу. Дакле, следи:

[image: image5.emf]Предложени распоред задовољава захтеве овог стандарда.

Очигледно је да ће повећањем броја детектора почетни пожар бити детектован раније, јер ће
продукти сагоревања, односно топлота раније досећи најближи детектор. Због тога повећање броја
детектора у истом простору значи повећање осетљивости система на пожар. Зато је распоред какав је предложен искуствени компромис између жеље за сто већом осетљивошћу детектора и нижом укупном ценом система. Светиљке, лустери и други елементи који су причвршћени на плафон не ремете много ширење дима, али се ипак детектори лоцирају на удаљености два пута већој од дубине препреке (светиљке).

Уколико преградни зидови неке просторије нису до плафона просторије него се завршавају на висини мањој од висине плафона, при чему је растојање од врха зида до плафона најмање 500mm, они не ометају стратификацију стабла почетног пожара и таква просторија се може третирати као јединствена, односно овакви преградни зидови могу се занемарити.

При инсталирању конвенционалних, али понекад и адресабилних, детектора у просторијама које су
неприступачне, индикација њихове прораде врши се инсталирањем паралелних индикатора изнад улазних врата у те просторе, односно на месту где су добро уочљиви са пута тражења. Пут тражења је усмерена најкраћа линија са исходиштем из просторије у којој се налази централни уређај и којом се очекује да долази лице које проверава аларм, која се завршава на месту одакле је потекао аларм,

односно где је почео пожар. Паралелни индикатори представљају једноставне уређаје, сигналне уређаје обично са ЛЕД који умножавају сигнал ЛЕД која постоји на сваком детектору и која се активира код детектора који је у аларму да сигнализира особљу на његово алармно стање. Треба напоменути да су површине коју покривају поједини детектори и растојања измеду детектора према Југословенском стандарду нешто ниже него по претходно изнешеном алгоритму, тако да поступање при пројектовању на овај начин сигурно задовољава и наше стандарде.
Растојања детектора и површина штићења дати у претходном тексту вреде за просторије са
просечним - нормалним ризиком. Међутим јасно је да густина постављања детектора зависи од
степена опасности од настанка пожара, али и од важности и значаја штићених простора и њиховог
садржаја. Сигурно је да ће простори који се штите диктирати и степен и квалитет заштите.[image: image6.emf]
